.
KNX

Aktor zaluzjowy

KNX-BSA12L (24 V DC) |4
KNX-BSA12H (230 V AC)

Wersja oprogramowania 1.02

@ 8] BI8 88 &)

T Tid T3 Jo,
eves N
AOA BOA

knx-bsa_pl 11/25

SATEL sp. z 0.0. * ul. Budowlanych 66 « 80-298 Gdansk « POLSKA

<>
>

‘ a'e' 4 tel. 58320 94 00 * serwis 58 320 94 30 - dz. techn. 58 320 94 20
® www.satel.pl



WAZNE

Urzadzenie powinno by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z instrukcjg.

Wprowadzanie w urzgdzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, lub dokonywanie samodzielnych napraw skutkuje utratg uprawnien wynikajgcych
z gwarancji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowa¢ zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;j.
Prosze nas odwiedzi¢:
https://support.satel.pl

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.pl/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujgce symbole:
A Ostrzezenie — informacja dotyczgca bezpieczenstwa uzytkownikow, urzadzen itd.

Uwaga — podpowiedz lub dodatkowa informacja.
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Moduty KNX-BSA12L i KNX-BSA12H sg aktorami Zaluzjowymi KNX umozliwiajgcymi
sterowanie ruchem zaston takich typéw jak zaluzja pozioma (wenecka), zaluzja pionowa
(wertikale), roleta i markiza. Pozwalajg réwniez sterowa¢ ruchem okien z napedem
elektrycznym. Modut KNX-BSA12L przeznaczony jest do sterowania urzgdzeniami
z silnikiem 24 V DC. Natomiast modut KNX-BSA12H moze sterowa¢ urzgdzeniami
z silnikiem 230 V AC.

Moduty KNX-BSA12L i KNX-BSA12H posiadajg dwa wyjscia fizyczne, ktorym

odpowiadajg dwa kanaty logiczne. Kazdy kanat umozliwia sterowanie jednym,
wybranym typem zastony lub oknem. Konfigurowanie parametrow pracy dla kanatow
odbywa sie w programie ETS i jest takie same dla obydwu modutow z wytgczeniem
definiowania obstugi Zzaluzji pionowych, poniewaz tylko modut KNX-BSA12L obstuguje
ten typ zastony.

W instrukcji uzywany jest termin ,zastona” jako ogdlne okreslenie obejmujgce rolety,
Zaluzje, markizy i okna z napedem elektrycznym.

1. Wiasciwosci

e Komunikacja z magistralg KNX przez zintegrowane ztgcze magistralne.

e Informacja zwrotna o stanie modutu i poszczegolnych kanatow.

e Mozliwos¢ wyboru typu zastony dla kazdego kanatu.

e Automatyczna detekcja czasu przesuwu zastony i czasu przestawienia listewek.

e Alarmy pogodowe (deszcz, wiatr, mrdz).

e Funkcja wymuszania pozycji.

e Mozliwos¢ wywotania scen dla kazdego z kanatéw przy uzyciu polecen 1- i 8-bitowych.

e Zabezpieczenia umozliwiajgce wykrycie btedu zastony (brak zasilania, btedne potozenie,
zaciecie mechaniczne, przegrzanie silnika).

e Reczne sterowanie przesuwem zastony za pomocg przyciskéw na obudowie.
e Diody LED do prezentacji stanu kazdego kanatu / zastony.
e Mozliwos¢ montazu na szynie DIN (35 mm).

e Konfiguracja modutu za pomocg oprogramowania ETS.
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2. Opis

KNX-BSA12L KNX-BSA12H
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@ zaciski przytgczeniowe silnikow zaston i zasilania.

@diody LED informujgce o stanie zaston / kanatéw i o btedach (A i W — zielone,
O pomaranczowa) — patrz tabela 1.

Dioda
~ v a Stan kanatu / zastony
(o) (o) (o) brak zastony / kanat nieuzywany
Je- Je- et brak synchronizacji zastony z modutem
0, ®,0 o proces de_tekcji czasu przesuwu zastony
(synchronizacja zastony z modutem)
[ o) O zastona catkowicie otwarta
O o O potozenie inne niz catkowicie otwarta
~e- o) o przesuw zastony do gory
o) Se- o) przesuw zastony na dot
[ o o) przywracanie ustawien fabrycznych modutu
Rodzaj btedu
D3 o e~ | btad zastony*, gdy przesuw do gory
® X 2 o= btad zastony*, gdy przesuw na dot
O — nie $wieci, ® — $wieci, 2*- — miga, O/® i ®/0 — diody nie $wieca i $wiecg na
przemian.
* btedne potozenie, zaciecie mechaniczne, brak zasilania / przerwany obwod zasilania,
przegrzanie silnika lub wykrycie przeszkody przez silnik inteligentny.

Tabela 1.

Btad zastony nie blokuje kanatu. Sterowanie przesuwem zastony jest mozliwe przez
caly czas wystepowania btedu. Btgd jest usuwany automatycznie, gdy zastona
dojedzie do potozenia krancowego w kierunku przeciwnym do tego, w ktorym odbywat
sie ruch, kiedy kanat zgtosit btgd.
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Do przegrzania silnika zastony moze doprowadzi¢ zbyt dtuga praca ciggfa
lub wielokrotne uruchomienie przesuwu zastony w bardzo krotkich odstepach czasu.
Uruchomienie silnika jest mozliwe dopiero po jego ostygnieciu. Maksymalny czas
pracy ciggtej silnika oraz czas potrzebny do ostygniecia silnika po przegrzaniu zawarte
sg w instrukcji silnika.

@ przyciski do recznego sterowania zastonami / kanatami — patrz tabela 2.

Przycisk Obstuga Reakcja
krotkie nacisniecie | przesuw zastony o krok do gory* / stop
dtugie nacisniecie catkowite otwarcie zastony

A

krotkie nacisniecie | przesuw zastony o krok na dot* / stop

v

dtugie nacisniecie catkowite zamkniecie zastony

uruchomienie procesu detekcji czasu przesuwu
zastony (synchronizacji zastony z modutem)

* funkcja dostepna w normalnym trybie pracy (w trybie serwisowym niedostepna).
Modut rozpoznaje nacisniecie przycisku jako dtugie, gdy przycisk jest nacisniety przez
czas dtuzszy niz 1 sekunda.

A + 'V | dlugie nacisniecie

Tabela 2.

Przyciski wykorzystywane sg rowniez do przywracania ustawien fabrycznych modutu
(patrz ,Przywracanie ustawien fabrycznych modutu”).

@czerwona dioda LED — $wieci podczas nadawania adresu fizycznego przy pomocy
programu ETS oraz miga, gdy uruchomiony jest tryb serwisowy. Nadawanie adresu
moze by¢ aktywowane recznie przy pomocy przycisku = na obudowie lub zdalnie
z programu ETS.

@przycisk programowania (wykorzystywany podczas nadawania adresu fizycznego).
Przycisk wykorzystywany jest rowniez do uruchamiania trybu serwisowego w module
(patrz: ,Tryb serwisowy”).

@ zacisk do podtgczenia magistrali KNX.
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2.1 Obudowa

70 mm B 60 mm

1
Y

'}
Y

® R XV S I

| ] “

R /

IV
e & =
€ e H el €
AN Tp] < AN
(@) AQWY BOW ™ <| ©
rse QO=m e Y a

) \i

y
o Bk
Y S~
34 mm .
50 mm .

Elektronika modutéw KNX-BSA12L i KNX-BSA12H zamknieta jest w obudowach
o identycznych ksztattach i wymiarach. Obudowy réznig sie jedynie panelami do recznego
sterowania stanem kanatow. Na rysunku wymiary obudowy zostaly przedstawione na
przyktadzie modutu KNX-BSA12L. Modut zajmuje 4 pola na szynie DIN (35 mm).

2.2 Obstuga reczna modutu

Obstuga reczna umozliwia sterowanie przesuwem zaston przy pomocy przyciskow
umieszczonych na obudowie modutu (patrz ,przyciski do recznego sterowania zastonami”
S. 4). Sterowanie zastonami jest mozliwe po skonfigurowaniu parametréw pracy modutu
w programie ETS.

Alarm pogodowy (patrz ,Alarmy pogodowe” s. 26) i funkcja wymuszania pozyciji
(patrz ,Funkcja wymuszania pozycji” s.27) blokujg obstuge reczng modutu.
Sterowanie reczne jest wowczas przerywane, a zastona zostaje ustawiona w pozycje
zdefiniowang jako reakcja na alarm pogodowy / funkcje wymuszania pozycji.

2.3 Tryb serwisowy

Tryb serwisowy umozliwia sprawdzenie poprawnosci potgczen wykonanych miedzy modutem
i silnikami zaston oraz tego, czy modut poprawnie wykrywa ruch zaston. Z trybu serwisowego
mozesz korzysta¢ przed skonfigurowaniem parametrow pracy modutu w programie ETS
(np. w celu ustawienia wytgcznikow krancowych w trakcie montazu zastony).

W celu uruchomienia trybu serwisowego nacisnij i przytrzymaj przez okoto 5 sekund przycisk
d= na obudowie modutu. Dioda umieszczona obok przycisku = zacznie migac. Gdy
uruchomiony jest tryb serwisowy, przesuwem zaston mozna sterowacé tylko przy pomocy
przyciskow umieszczonych na obudowie (patrz s. 4). Sceny i inne funkcje sg zablokowane.
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Tabela 3 zawiera informacje dotyczgce obstugi modutu w trybie serwisowym.

Dioda ia mi
Sterowanie Stan zastony IET poll aczenia DRy
A | ¥ | A | modutem i silnikiem zastony
dtugie naci$niecie A przesuw do gory O | ® |inik podtaczony poprawnie,
dtugie nacisniecie W przesuwnadét | © | @ | e | modutwykrywa ruch zastony
dtugie naciéniecie A przesuwnadot | ® | O | ® | 0 podiaczony
dtugie nacisniecie W przesuw dogory | O | ® | @ niepoprawnie*
: o . e | o | o | silnik podigczony poprawnie,
dtugie naciéniecie A przesuw do gory ale modut nie wykrywa ruchu
: o , zastony** lub wykrywa ruch
dtugie naciéniecie ¥ przesuw na dot O|® | O tylko wyje dnyrrwiemku***
dtugie nacisnigcie A brak przesuw ® | 0 | o | silnik jest uszkodzony /
) D niepoprawnie podtgczony /
dtugie nacisnigcie W brak przesuw O | ® | O | prak zasilania silnika z modutu
krotkie nacisniecie A / W | stop o|o

O — nie Swieci, ® — Swieci.
*  KNX-BSA 12L - podtgcz odwrotnie przewody tgczgce modut z silnikiem zastony,
KNX-BSA 12H — podtgcz odwrotnie przewody sterowania kierunkiem pracy silnika.
**  Sprawdz, jaki jest pobdr prgdu silnika zastony:
— jezeli jest on mniejszy od minimalnego pradu wykrywanego przez modut, detekcja
czasu przesuwu zastony musi zosta¢ wykonana manualnie,

— jezeli jest on wiekszy od minimalnego pragdu wykrywanego przez modut oznacza to
awarie obwodu wykrywania silnika w module.

*** Zaprogramuj w module czas przesuwu zastony okreslony na podstawie pomiaru.

Tabela 3.

Jezeli chcesz zakonczy¢ tryb serwisowy, nacisnij i przytrzymaj przez okoto 5 sekund przycisk
9= na obudowie modutu. Modut zrestartuje sie i zastony zostang ustawione w pozycji
zdefiniowanej przez parametr ,Reakcja na powr6t magistrali KNX”. Jezeli dla zastony
zaprogramowana jest automatyczna detekcja czasu przesuwu, przed ustawieniem pozycji
uruchomiany jest proces detekcji (patrz ,Detekcja czasu przesuwu” s. 14). Gdy dla zastony
zaprogramowana jest detekcja manualna, modut przyjmuje, ze zastona i listewki
(w przypadku zaluzji) sg catkowicie otwarte (patrz ,Parametry pracy zastony” s. 11).

3. Montaz

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylaczonym
zasilaniu.

Modut powinien by¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych o normalnej wilgotnosci
powietrza, np. w rozdzielniach elektrycznych na szynie DIN (35 mm).
1. Zamontuj modut na szynie montazowe;.

2. Podtgcz silniki zaston i przewody zasilajgce do zaciskéw przytgczeniowych wedtug
oznaczen na obudowie.
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Wszystkie potgczenia powinny by¢ wykonane zgodnie z zaleceniami przedstawionymi
w rozdziale ,Schemat potgczen”.

3. Przy pomocy zacisku przytgczeniowego podtgcz do modutu przewdd magistrali KNX.

4. Do magistrali KNX wepnij komputer z programem ETS i skonfiguruj modut.

Do konfigurowania modutu wymagany jest komputer z programem ETS w wersji 5.5
lub nowszej, wyposazony w ztgcze USB lub Ethernet (TCP/IP). Do programu musi

zostac zaimportowany plik aplikacji ETS firmy SATEL, ktéry mozna pobrac ze strony
www.satel.eu/ets.

Szczegotowe informacje dotyczgce konfigurowania znajdujg sie w rozdziale ,Konfigurowanie
modutu”.

3.1 Schemat potaczen

KNX-BSA12L KNX-BSA12H
24V DC 6A
+ L  —
- N
PE ﬁq ﬁq PE 1 1
R BRI RXRX RV R R RBI VR IV V® X

AQW BOW AQWV BOW
Un=24VDC Un=230V AC
Ps@ OIm . . h=6A Ps@ (OIm _ . . hL=6A
g+ = B5
+ +
KNX/EIB-BUS KNX/EIB-BUS

4. Konfigurowanie modutu

Parametry pracy modutu definiowane sg w programie ETS (wersja 5.5 lub wyzsza). W trakcie
pracy z programem, zaktadki do definiowania poszczegdinych parametréw sg budowane
dynamicznie. W programie mogg by¢ wysSwietlane kolejne parametry w zakfadkach lub
wyswietlane kolejne zaktadki. Po najechaniu kursorem myszy na parametr, wyswietlany jest
dymek z wartoscig domysing lub zakresem wartosci dla parametru.

Modut posiada dwie grupy parametréw konfiguracyjnych. Pierwsza grupa, to parametry
globalne, ktére definiujg ogdlng funkcjonalnos¢ modutu i nie majg bezposredniego wptywu
na poszczegolne kanaty (patrz ,Konfigurowanie parametrow globalnych”). Druga grupa, to
parametry kanatu, ktére majg bezposredni wptyw na prace poditgczonej zastony. Parametry
te umozliwig precyzyjne sterowanie wybranym typem zastony oraz pozwalajg zdefiniowac
reakcje zastony na aktywowane w module funkcje (patrz ,Konfigurowanie kanatu”).
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4.1 Priorytety funkcji

Funkcjg o najwyzszym priorytecie jest funkcja wymuszania pozycji. Priorytety pozostatych
funkcji zostaty ustawione nastepujgco:

e alarmy pogodowe, gdzie priorytety dla poszczegdlnych alarméw ,Wiatr”, ,Deszcz” i ,Mr6z”
mozna zdefiniowa¢ w programie (patrz ,Alarmy pogodowe”),

¢ funkcje sterujgce potozeniem zastony.

Funkcje o nizszym priorytecie nie mogg sterowac pofozeniem zastony dopoki w kanale
aktywna jest funkcja o wyzszym priorytecie.

Przykiad. Jezeli w czasie dziatania funkcji sterujgcej potozeniem zastony zostanie wywotany

alarm pogodowy ,Wiatr”, to dziatanie funkcji zostanie przerwane i zastona zostanie ustawiona

w potozenie zdefiniowane jako reakcja na alarm pogodowy. Natomiast, gdy potozenie

zastony zostato ustawione w reakcji na alarm ,Wiatr”, funkcja sterujgca potozeniem nie

bedzie mogta zmienic¢ potozenia zastony do czasu odwotania alarmu.

4.2 Konfigurowanie parametréw globalnych

Gtowne parametry pracy modutu sg definiowane w zaktadce ,Globalne” przedstawionej
ponizej.

Globalne Cpéinienie starty ] T Sekundy
Ckres a:;-’lu.:llcznegc- wysytania statusu 0 * | Sekundy
urzadzenia
Ckres e:?'klln:znegn::- '..u'_-,fs}f}ama infarmacji 0 * | Sekundy
o bledzie urzadzenia (alarm)
Alarmy pogodowe O Wytacz Wiacz
Kanat & Mieaktywny ~
Kanat B Mieakdywry =

Opoéznienie startu — czas, o ktéry zostanie opdzniony rozruch modutu po wigczeniu
zasilania (0 — 65535 [sekundy]). Wartos¢ ,0” wytgcza opdznienie.
W czasie opOznienia zostaje wstrzymana obstuga telegramow, kanaty nie zmieniajg
swego stanu — przesuw zaston jest zablokowany. Modut nie wysyla telegraméw do
magistrali KNX. Po uptywie opdznienia, telegramy sg wysytane, a stan kanatéw zostaje
ustawiony odpowiednio do zdefiniowanych parametrow. Jezeli w trakcie opdznienia
z magistrali dotrg telegramy z pytaniami o stan obiektdw komunikacyjnych, sg one
zapamietywane. Odpowiedzi na te telegramy sg wystane po uptywie czasu opdznienia.

Opoznienie startu moze by¢ wykorzystane w celu ograniczenia obcigzenia magistrali
KNX i obwodu zasilania po wigczeniu zasilania.

Okres cyklicznego wysytania statusu urzadzenia — czestotliwosc¢, z jakg na magistrale
wysytany jest telegram przez obiekt komunikacyjny ,Status pracy urzgdzenia” z informacjg
o statusie modutu (0 — 65535 [sekundy]). Informacja zawarta w telegramie pozwala na
monitorowanie pracy modutu przez inne urzgdzenia na magistrali KNX. Wartos¢ ,0”
wytgcza wysytanie.

Wysytanie telegramow moze by¢ wigczone na state w celu ciggtej kontroli pracy
modutu, lub tylko podczas testow. Jezeli nie chcesz obcigza¢ magistrali zbyt duzg
liczbg telegramow, mozesz wprowadzi¢ w polu mozliwie najwiekszg wartosc.
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Okres cyklicznego wysytania informacji o bledzie urzadzenia (alarm) — czestotliwos$¢
wysytania telegramu z informacjg, ze jeden z kanatéw modutu sygnalizuje btgd zastony.
Telegram wysytany jest przez obiekt komunikacyjny ,Alarm btedu w module” dla kazdego
rodzaju btedu zastony: bitedne potozenie, zaciecie mechaniczne, brak zasilania /
przerwany obwod zasilania, przegrzanie silnika lub wykrycie przeszkody przez silnik
inteligentny. Wartos$¢ 00:00:00 wytgcza cykliczne wysytanie telegramu.

Alarmy pogodowe — wigczenie / wylgczenie w module obstugi alarméw pogodowych
(Wytgcz / Wiacz). Jezeli wybierzesz ,Wigcz”, uruchomione zostang obiekty komunikacyjne
SAlarm: wiatr”, ,Alarm: deszcz” i ,Alarm: mréz” oraz dostepna bedzie zaktadka ,Alarmy
pogodowe”.

Kanat A — typ zastony, ktérej ruchem bedzie mozna sterowaé z wykorzystaniem kanatu A
(Nieaktywny / Roleta / Zaluzja pozioma (wenecka) / Zaluzja pionowa (wertikale) / Markiza
/ Okno). Po wybraniu typu zastony, uruchomione zostang obiekty komunikacyjne
do sterowania jej ruchem oraz wyswietlona zaktadka ,Kanat A”.

Kanat B — typ zastony, ktérej ruchem bedzie mozna sterowa¢ z wykorzystaniem kanatu B
(Nieaktywny / Roleta / Zaluzja pozioma (wenecka) / Zaluzja pionowa (wertikale) / Markiza
/ Okno). Po wybraniu typu zastony, uruchomione zostang obiekty komunikacyjne
do sterowania jej ruchem oraz wyswietlona zaktadka ,Kanat B”.

Typ zastony ,Zaluzja pionowa” jest dostepny tylko w przypadku modutu KNX-BSA12L.
Modut KNX-BSA12H nie obstuguje zaston tego typu.

4.2.1 Alarmy pogodowe

Alarmy pogodowe umozliwiajg ochrone zastony przed uszkodzeniem. W module mozna
zdefiniowac¢ 3 obiekty komunikacyjne ,Alarm: wiatr”, ,Alarm: deszcz” i ,Alarm: mroz”. Obiekty
te mogg odbieraé telegramy wysytane cyklicznie przez czujniki (wiatru, deszczu,
temperatury) lub przez stacje pogodowg. W reakcji na zmiane stanu tych obiektéw
w kanatach mogg zosta¢ wywotane alarmy, w wyniku ktoérych przesuw zastony moze zostac
zatrzymany lub zastona moze zosta¢ ustawiona w zdefiniowane potozenie. Dla kazdego
kanatu mozna okresli¢ inny sposéb reakcji na zmiane stanu obiektow komunikacyjnych
powigzanych z alarmami pogodowymi.

Pozycja, w ktérg zostanie ustawiona zasftona w reakcji na alarm pogodowy moze
zosta¢ zmieniona tylko w wyniku alarmu o wyzszym priorytecie (patrz ,Alarmy
pogodowe”) lub przez funkcje wymuszania pozycji (patrz ,Priorytety funkcji”).

Dla obiektéw ,Alarm: wiatr”, ,Alarm: deszcz” i ,Alarm: mréz” mozna zdefiniowa¢ czas
monitorowania. Odliczanie czasu rozpoczyna sie, gdy uptynie czas opOznienia startu
po wigczeniu zasilania modutu. Jezeli w czasie monitorowania odebrany zostanie telegram
z wartoscig przeciwng do wartosci aktywujgcej alarm, czas bedzie odliczany od poczatku
(reset). JeSli w czasie monitorowania nie zostanie odebrany zaden telegram, obiekt
komunikacyjny zostanie aktywowany.
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Opis parametrow

- 0 O-reset czasu monitorowania / 1-alarm
Globalne Wiatr: schemat kontrali

1-reset czasu monitarowania / 0-alarm

Alarmy pogodowe Wiatr: czas monitorowania 0 . Sekundy

] Q) O-reset czasu monitorowania / 1-alarm
Deszcz: schemat kontrol ] o
1-reset czasu monitorowania [/ 0-alarm

. - &
Deszez: czas monitorowania 0 Sekundy

. ) O 0-reset czasu monitorowania / 1-alarm
Mraz: schemat kontrali ] o
1-reset czasu monitorowania / 0-alarm

Mroéz: czas monitorowania 0 . Sekundy

Wiatr: schemat kontroli — wartos¢ telegramu aktywujgcego obiekt ,Alarm: wiatr”:

0 = reset czasu monitorowania, 1 = alarm.
1 = reset czasu monitorowania, 0 = alarm.

Wiatr: czas monitorowania — czas monitorowania obiektu ,Alarm: wiatr” (0 — 65535
[sekundy]). Przy wytgczonym monitorowaniu (warto$¢ w polu ,0”) alarm zostanie wywotany
tylko po odebraniu telegramu ,Alarm”.

Deszcz: schemat kontroli — wartos¢ telegramu aktywujgcego obiekt ,Alarm: deszcz”:

0 = reset czasu monitorowania, 1 = alarm.
1 = reset czasu monitorowania, 0 = alarm.

Deszcz: czas monitorowania — czas monitorowania obiektu ,Alarm: deszcz” (0 — 65535
[sekundy]). Przy wytgczonym monitorowaniu (warto$¢ w polu ,0”) alarm zostanie wywotany
tylko po odebraniu telegramu ,Alarm”.

Mréz: schemat kontroli — warto$¢ telegramu aktywujgcego obiekt ,Alarm: mroz”:

0 = reset czasu monitorowania, 1 = alarm.
1 = reset czasu monitorowania, 0 = alarm.

Mréz: czas monitorowania — czas monitorowania obiektu ,Alarm: mr6z” (0 — 65535
[sekundy]). Przy wytgczonym monitorowaniu (wartos¢ w polu ,0”) alarm zostanie wywotany
tylko po odebraniu telegramu ,Alarm”.

2

Czas monitorowania obiektu ,Alarm: wiatr”, ,Alarm: deszcz” i ,Alarm: mréz” powinien

by¢ co najmniej trzy razy dtuzszy (wynika to z dobrej praktyki), od czasu cyklicznego
wysytania telegramow przez czujniki. Zapobiega to wywofaniu alarmu, gdy telegram
resetujgcy czas monitorowania nie dotrze na czas z przyczyny zbyt duzego obcigzenia
magistrali.

Reakcje kanatu na alarmy pogodowe mozna zdefiniowac¢ w zakfadce ,Alarmy pogodowe”.

4.3 Konfigurowanie kanatu

Dla kazdego kanatu nalezy zdefiniowacC parametry pracy zastony i jej napedu. W przypadku
zastony nalezy zdefiniowaC czas przesuwu i czas przestawienia listewek (w przypadku
zaluzji), a w przypadku napedu czasy, ktore umozliwig korekcje opdoznien wystepujgcych
w trakcie pracy silnika. Dla kazdego kanatu mozna tez zdefiniowa¢ sposob reakcji zastony
na aktywowane w module funkcje (alarmy pogodowe, funkcje wymuszania pozycji i sceny
1- i 8-bitowe).
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Zaleca sie, zeby czas przesuwu zastony i czas przestawienia listewek (dla wszystkich
typoéw zaston, ktore to umozliwiajg) zostaty zmierzone w wyniku automatycznej
detekcji wykonanej przez modut. Pozwoli to bardzo doktadnie okreslic te parametry
i umozliwi precyzyjne sterowanie przesuwem zastony.

Kazdy kanat modutu posiada takg samg grupe parametrow. Definiowanie parametréw
zostato omowione na przyktadzie kanatu A.

4.3.1 Parametry pracy zastony

Czas przesuwu zastony

W zaleznosci od tego, czy dany typ zastony posiada wytgczniki gérnego i dolnego potozenia
kranncowego, czy nie, czas przesuwu zastony moze by¢ rozpoznany przez modut
automatycznie (zalecane) lub moze zostaC okreslony na podstawie wykonanego pomiaru.
Czas przesuwu, to czas, w ktérym zastona moze zosta¢ przesunieta od jednego do drugiego
potozenia krancowego (pofozenia, z ktérego zastona moze zostaé przesunieta tylko
w jednym kierunku). Potozenie dla wszystkich typow zaston definiowane jest przy pomocy
wielkosci procentowych, gdzie: gérne potozenie krancowe = 0% (brak ochrony — zastona
catkowicie otwarta), a dolne potozenie krancowe = 100% (petna ochrona — zastona
catkowicie zamknieta).

Ponizszy rysunek przedstawia sposéb definiowania potozenia i czasu przesuwu dla zastony
typu roleta i zaluzja pozioma.

Roleta Zaluzja pozioma
< I I EE—————=1 <« [0%] Gorne potozenie kraficowe
'_
%
=
=
(@)
Dtugos¢ zastony
T[s]
< _— o
ur
g Czas przesuwu
ﬁ Dolne
-— [100%] potozenie ——
krancowe

Kolejne rysunki przedstawiajg sposéb definiowania potozenia i czasu przesuwu dla zaluzji
pionowej (rys. 5), markizy (rys. 6) i okna (rys. 7).
‘ B Dtugos¢ zastony

[0%] Gorne potozenie krahcowe [100%] Dolne potozenie krahicowe
\

Zaluzja pionowa

OTWARTA
ZAMKNIETA

T [S]=

Czas przesuwu
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| Typ zastony ,Zaluzja pionowa” jest obstugiwany tylko przez modut KNX-BSA12L.

E Markiza
< < > «— [0%] Goérne potozenie krancowe
rr T[s]
<
E s Czas przesuwu
O Dtugos¢ zastony -
|<£ \ ///////
"g —~—1 [100%] Dolne potozenie krancowe
X
2 ’J
<
N
Okno
L||_J — —— -+— [0%] Gorne potozenie krancowe
u TIs]
< \Czas przesuwu
<§( -
N //////// -
////// ///
////// /////
=N // - ////
L I —
'Q_: —— -«—— [100%] Dolne potozenie krancowe
<
N/
|_
(@)

Pomiar czasu przesuwu zastony nalezy wykonac bardzo doktadnie.

Zastony typu roleta, zaluzja pozioma, markiza oraz okno ze wzgledu na swoj ciezar,
poruszajg sie z inng predkoS$cig podczas ruchu do gory i z inng predkoscig podczas
ruchu na doét. W celu precyzyjnego sterowania zastonami tego typu oraz oknem,
zaleca sie wykonanie pomiaru czasu przesuwu w dwoch kierunkach, od gornego do
dolnego i od dolnego do gornego potozenia krancowego.

Dla wszystkich zaston, ktore to umoZzliwiajg, zaleca sie wykonanie automatycznej
detekcji czasu przesuwu przez modut.

Czas przestawienia listewek

Parametr dotyczy zaston typu zaluzja. Jest to czas, w ktorym listewki zastony mogg zostac
przestawione od gérnego do dolnego potozenia krancowego. Potozenie listewek definiowane
jest w procentach, gdzie: 0% = goérne potozenie krancowe, w ktorym krawedz listewki
znajdujgca sie blizej stonca moze zostaé przestawiona tylko w dot; 100% = dolne potozenie
krancowe, w ktérym krawedz listewki znajdujgca sie blizej stornca moze zosta¢ przestawiona
tylko w gore.

Rysunek 8 przedstawia sposéb definiowania potozenia i czasu przestawienia listewki
dla zaluzji poziome;j.
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Zaluzja Przyktadowa listewka Potozenie stonca wzgledem 2glazji
pozioma (widok z boku) N
— I\ /// A
— \ Tis)
- O f —[0%] Gorne potozenie krancowe
Maksymalny zakres
przestawienia listewki
\ Czas
- przestawienia
listewki
KrawedzZ znajdujgca sie blizej stohca
7 *—[100%] Dolne potozenie krancowe

Listewki zaluzji poziomej, ze wzgledu na swoj ciezar, poruszajg sie z inng predkoscig

podczas ruchu do gory i z inng predkosScig podczas ruchu na dot. W przypadku zaluzji
tego typu, w celu precyzyjnego sterowania listewkami, zaleca sie wykonanie pomiaru
czasu przestawienia listewek w dwoch kierunkach, od gdérnego do dolnego
i od dolnego do gbérnego potozenia krarnicowego.

Rysunek 9 przedstawia sposéb definiowania potozenia i czasu przestawienia listewki
dla zaluzji pionowej (tylko modut KNX-BSA12L).

Zaluzja Przyktadowa listewka Potozenie storica wzgledem 2glazji

i idok z g¢ —
pionowa (wido Az gory) /// ,

~_ [0%] Gorne potozenie kran TIs]
Maksymalny zakres
przestawienia listewki
Czas
> przestawienia
listewki

KrawedzZ znajdujgca sie blizej stornca

\
\
\
N

_~ [100%] Dolne potozenie krahcowe———————————— 1

Opis parametréow

W zaleznosci od wybranego dla kanatu ,A” typu zastony, w zaktadce ,A: [Typ Zastony]’
(gdzie: [Typ zastony] = Roleta / Zaluzja pozioma / Zaluzja pionowa / Markiza / Okno),
widocznej po rozwinieciu zaktadki ,Kanat A", wySwietlane sg inne parametry.

Podczas normalnej pracy silnik zaluzji pionowej po wigczeniu przeprowadza proces
pozycjonowania. Listewki Zaluzji sg przestawiane do jednej z pozycji kraricowych
(rys. 9), a potem do pozycji 50% otwarcia (przestawianie listewek jest pomijane,
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gdy sg one zsuniete tzn. zastona jest catkowicie otwarta — patrz rys. 5). Nastepnie
Zaluzja zostaje przesunieta do jednej z pozycji krancowych, gdzie listewki zostajg
zamkniete (przestawione w dolne potozenie krancowe). Proces pozycjonowania moze
by¢ przerwany w dowolnym momencie przez wytgczenie silnika.

+

Globalne Detekcja czasu przesuwu Automatyczna po zaprogramowaniu =

Uwaga: W przypadku detekcji automatyczne] wymagany jest dolny wylacznik krancowy.

Kanat &

A: Roleta Tolerangja poloZenia 10 . %
Krok: typ obiektu Q' 1-bit 4-bity
Krok: wartosc 10 . %
Okres cyklicznego wysytania informacji 0 * | Sekundy

o bledzie kanatu (alarm)

Ckres cy.f.kllcznego wysytania informacji 0 * | Sekundy
o pozyi
Reakecja na powrdt magistrali KMNX Brak reakdji =

Alarmy pogodowe Witgcz Wiacz

Funkeja centralna: ruch géra/dot O Whlacz Wihacz
Funkcja centralna: pozycja bezwzgledna O Wytacz Whacz
Funkcja centralna: stop O Wylgcz Whacz
Sceny 1-bit O Wylgcz Whacz
Sceny O Wylgcz Whacz
(@]
@]

Funkcja wymuszania pozygji Witgcz Wiacz

Detekcja czasu przesuwu — mozesz wybrac:
Manualna na podstawie pomiaru — czas przesuwu zastony i czas przestawienia listewek

(w przypadku Zzaluzji) oraz korekta opdznien w pracy silnika zastony definiowane
sg na podstawie wykonanych pomiaréw i/lub danych z instrukcji montazu zastony
(np. opdznienia w pracy silnika). Jezeli wybierzesz detekcje manualng, w zaktadce
zostang wyswietlone pola umozliwiajgce wprowadzenie zmierzonych wartosci
(patrz ,Roleta / markiza / okno” i ,Zaluzja pozioma (wenecka)”).

Wybor detekcji manualnej dla zastony, ktora posiada wytgczniki krancowe, powoduje,
Ze nie sg one uwzgledniane przez modut, a sterowanie ruchem odbywa sie tylko
na podstawie zdefiniowanego czasu. Jezeli przesuw zasfony zostanie zatrzymany
wczesniej przez wytgcznik krancowy, to napiecie na silnik bedzie podawane,
az upftynie zdefiniowany czas.

W przypadku zaluzji pionowej detekcja manualna jest niedostepna. Dla tego typu
zastony mozesz wybrac tylko detekcje automatyczng.
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Automatyczna po zaprogramowaniu — czas przesuwu zastony i czas przestawienia
listewek (w przypadku zaluzji) zostanie rozpoznany i zapamietany przez modut
automatycznie tylko raz po zaprogramowaniu. Wartos¢ domysina.

Automatyczna po zaprogramowaniu i restarcie — czas przesuwu zastony i czas
przestawienia listewek (w przypadku zaluzji) zostanie rozpoznany i zapamietany przez
modut automatycznie po zaprogramowaniu oraz po kazdym restarcie.

Detekcja automatyczna zostaje uruchamiana dopiero po odebraniu telegramu ,Ruch
gora/dot”’ lub nacisnieciu przycisku do sterowania kanatem na obudowie modutu.

Detekcje automatyczng mozesz wybrac tylko dla zastony, ktorej silnik ma gorny i dolny
wytgcznik krancowy. Jezeli zastona ma silnik elektroniczny, prgd spoczynkowy silnika
nie moze byc¢ wigkszy od wartosci 25 mA w przypadku modutu KNX-BSA L i 60 mA
w przypadku modutu KNX-BSA H.

Dla zaluzji poziomej czas przestawienia listewek nie moze by¢ rozpoznany
automatycznie przez modut. Dlatego parametr ,Czas przestawienia listewki”
wySwietlany jest tez po wybraniu detekcji automatyczne.

Jesli w trakcie trwania detekcji automatycznej modut wykryje brak zasilania silnika
zastony przez czas dtuzszy niz 30 sekund, proces detekcji zostanie zatrzymany
i modut zgtosi brak synchronizacji zastony z modutem. Jezeli po ponownym
uruchomieniu procesu (np. z przyciskow na panelu modutu) modut zgtosi brak
synchronizacji, sprawdz czy obwdd zasilania silnika zastony nie jest uszkodzony.

Detekcja automatyczna nie zostanie uruchomiona, jezeli kanat jest zablokowany przez
aktywowang w nim funkcje wymuszania pozycji lub alarm pogodowy.

Detekcja automatyczna zostanie przeprowadzona poprawnie tylko wtedy, gdy modut
prawidtowo wykrywa ruch zastony w obu kierunkach (patrz , Tryb serwisowy”).

Tolerancja potozenia — maksymalna odlegtos¢ od potozenia docelowego, w ktérej moze
zatrzymac sie zastona — patrz rys 10 (0 — 100 [%]; domy$Inie = 10). Jezeli po zatrzymaniu
odlegtos¢ zastony od potozenia docelowego bedzie wieksza, kanat zgtosi btad - btedne
potozenie zastony (obiekt komunikacyjny ,Alarm btedu w kanale” i ,Alarm bfedu
w module”). Btgd zastony nie blokuje kanatu, sterowanie przesuwem zastony jest mozliwe
przez caty czas wystepowania btedu. Btad jest usuwany automatycznie, kiedy zastona
dojedzie do potozenia krancowego w kierunku przeciwnym do tego, w ktorym odbywat sie
ruch, gdy wystgpit problem. Po usunieciu btedu, na magistrale KNX wystany jest telegram
z informacjg, ze kanat pracuje poprawnie. Wprowadzenie w polu wartosci ,0” wylgcza
sprawdzanie potozenia zastony (btedne potozenie zastony nie wywota btedu).

Parametr ,Tolerancja potozenia” jest dostepny tylko dla automatycznej detekcji czasu
przesuwu.

Krok: typ obiektu — wybor typu danych dla obiektu komunikacyjnego ,Stop/krok géra/dét’.
Okresla zakres, w jakim mogg by¢ definiowane wartosci obiektu:
1-bit — obiekt bedzie mogt przyjmowaé wartosé¢ 0 lub 1 (0 = krok do goéry o wartosc
zdefiniowang w polu ,Krok: wartos¢”; 1 = krok na dot o wartos¢ zdefiniowang w polu
,Krok: wartosc”; jezeli zastona / listewki sg w ruchu 0 i 1 = Stop).

4-bity — obiekt bedzie mdogt przyjmowacé wartosci z zakresu od 0 do 100% oraz wartos¢
.Stop” (0% = gbérne potozenie krancowe (catkowite otwarcie); 100% = dolne potozenie
krancowe (catkowite zamkniecie); Stop = zatrzymanie ruchu).

Krok: wartosé — wartos¢ procentowa, o jakg zostanie przesunieta zastona lub listewki zaluzji
w reakcji na 1-bitowy telegram od obiektu komunikacyjnego ,Stop/krok géra/dét’ albo po
krotkim nacisnieciu przycisku do recznego sterowania kanatem / zastong (0 - 100 [%],
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warto§¢ domysina = 10). Pole jest wyswietlane w zaktadce, jezeli dla obiektu zostat
wybrany typ danych ,1-bit”.

Czas potrzebny do wykonania kroku (przesuniecia zastony / przestawienia listewek)
nie moze byc krotszy niz 225 ms oraz musi by¢ dfuzszy od sumy czasu opoznienia
przy starcie i zatrzymaniu silnika zasfony. Jezeli warunki te nie bedg spetnione, modut
nie bedzie mogt poprawnie sterowac pracg silnika i krok nie zostanie wykonany.

| [
i Blad potozenia zastony
Przesuwdo || ] ' 7><
pozycji 50% L I || <, PotozZenie zaslony
; [50%]
X
Blad potozenia zastony
aC U_ - Gorny wylgcznik krancowy
[0%] Gorne potozenie krancowe
Przesuw do
dolnego potozenia
krancowego
l Blad potozenia zastony
X . .
___________________________ N Dolny wytgcznik krancowy
< [100%] Dolne potozenie krancowe
Biad potozenia zastony
Btad potozenia zastony
aC 1 x Gorny wylgcznik krancowy
< [0%] Gérne potozenie krancowe
i Blad potozenia zastony
Przesuw do
goérnego potozenia
krancowego
________________________________ Dolny wytgcznik krancowy
[100%] Dolne potozenie krancowe

Objasnienia do rysunku 10:
X — tolerancja potozenia.

Okres cyklicznego wysytania informacji o bledzie kanalu (alarm) — czestotliwos¢
wysytania telegramu z informacjg o btedzie w kanale (0 - 255 [sekundy]). Telegram
wysytany jest przez obiekt komunikacyjny ,Alarm btedu w kanale” dla kazdego rodzaju
btedu zastony: btedne potozenie, zaciecie mechaniczne, brak zasilania / przerwany obwod
zasilania, przegrzanie silnika i wykrycie przeszkody przez silnik inteligentny. Wartos¢ ,0”
wylgcza cykliczne wysytanie telegramu.
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Okres cyklicznego wysytania informacji o pozycji — czestotliwos¢ wysytania telegramu
z informacjg o aktualnym potozeniu zastony (0 — 255 [sekundy]). Telegram wysytany jest
przez obiekt komunikacyjny ,Aktualna pozycja bezwzgledna w procentach”. Informacja
zawarta w telegramie pozwala na kontrolowanie potozenia zastony przez inne urzgdzenia
na magistrali KNX. Wartos¢ ,0” wytgcza cykliczne wysytanie telegramu.

Okres cyklicznego wysytania informacji o pozycji listewek — czestotliwo$s¢ wysytania
telegramu z informacjg o aktualnym potozeniu listewki (0 — 255 [sekundy]). Telegram
wysytany jest przez obiekt komunikacyjny ,Aktualna pozycja bezwzgledna listewek
w procentach”. Informacja zawarta w telegramie pozwala na kontrolowanie potozenia
listewek zastony przez inne urzgdzenia na magistrali KNX. Wartos¢ ,0” wytgcza cykliczne
wysytanie telegramu. Pole jest wyswietlane tylko dla zaston typu zaluzja.

Reakcja na powrét magistrali KNX — umozliwia wybér pozycji, w jakg zostanie ustawiona
zastona w reakcji na powro6t zasilania magistrali (Brak reakcji / Catkowicie otwarta /
Catkowicie zamknieta). Definiuje wartos¢, jakg przyjmie obiekt komunikacyjny ,Ruch
gora/dot’ po uruchomieniu modutu (0 = ruch do géry, 1 = ruch na dét).

Funkcja centralna: ruch géra/dét — wigczenie / wytgczenie w kanale funkcji centralnej
do sterowania przesuwem zastony (Wytgcz / Wigcz). Jezeli wybierzesz ,\Wigcz”, zostanie
uruchomiony centralny obiekt komunikacyjny ,Ruch géra/dét’. Zmiana wartosci obiektu
wywota reakcje kanatu, w wyniku ktorej zastona zostanie przesunieta do goéry lub w dot
zgodnie z wartoscig zapisang w obiekcie.

Obiekt centralny ,Ruch goéra/dot” umozliwia przesuniecie obu zaston podtgczonych
do modutu w gore lub dét przy pomocy jednego telegramu.

Funkcja centralna: pozycja bezwzgledna — wigczenie / wylgczenie w kanale funkcji
centralnej do ustawiania potozenia bezwzglednego zastony i listewek (Wylgcz / Wiacz).
Jezeli wybierzesz ,Wigcz”, zostanie uruchomiony centralny obiekt komunikacyjny
,Ustaw pozycje bezwzgledng w procentach” / ,Ustaw pozycje bezwzgledng listewek
w procentach”. Zmiana wartosci obiektow wywota reakcje kanatu, w wyniku ktérej zastona
/ listewki zostang ustawione w pozycje bezwzgledne zgodne z warto$ciami zapisanymi
w tych obiektach.

Obiekt centralny ,Ustaw pozycje bezwzgledng w procentach” pozwala ustawi¢ obie
zastony podtgczone do modutu w takie same potozenie bezwzgledne przy pomocy
jednego telegramu. Natomiast obiekt centralny ,Ustaw pozycje bezwzgledng listewek
w procentach” pozwala ustawic listewki obu zaston w jednakowe potozenie bezwzgledne
przy pomocy jednego telegramu.

Funkcja centralna: stop — wigczenie / wylgczenie w kanale funkcji centralnej do
zatrzymywania ruchu zastony i listewek (Wytgcz / Wiacz). Jezeli wybierzesz ,Wigcz”,
zostanie uruchomiony centralny obiekt komunikacyjny ,Stop”. Zmiana warto$¢ obiektu
wywota reakcje kanatu, w wyniku ktorej ruch zastony lub listewek zostanie zatrzymany.

Obiekt centralny ,Stop” pozwala zatrzyma¢ przesuw obu zaston lub ruch listewek w obu
zastonach podtgczonych do modutu przy pomocy jednego telegramu.

Sceny 1-bit — wigczenie / wytgczenie mozliwosci definiowania scen 1-bitowych dla kanatu
(Wytagcz / Wiacz). Jezeli wybierzesz ,Wigcz”, zostanie uruchomiony obiekt komunikacyjny
,Przywotaj scene 1-bit (1/2)” i wyswietlona zaktadka ,Sceny 1-bit”.

Sceny — wigczenie / wylgczenie mozliwosci definiowania scen dla kanatu (Wytacz / Wigcz).
Jezeli wybierzesz ,Wiacz”, zostanie uruchomiony obiekt komunikacyjny ,Scena”
i wyswietlona zaktadka ,Sceny”.

Alarmy pogodowe — wigczenie / wylgczenie obstugi alarméw pogodowych w kanale
(Wytgcz / Wiacz). Jezeli wybierzesz ,Wigcz”, zostanie wyswietlona zakfadka ,Alarmy
pogodowe”. Parametr jest dostepny, gdy w module zostata wigczona obstuga alarméw
pogodowych (parametr ,Alarmy pogodowe” w zaktadce ,Globalne”).
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Funkcja wymuszania pozycji — wkaczenie / wytgczenie funkcji wymuszania pozycji w kanale
(Wytacz / Wiacz). Jezeli wybierzesz ,Wigcz”, zostanie uruchomiony obiekt komunikacyjny
,Pozycja wymuszona” i wyswietlona zaktadka ,,Funkcja wymuszania pozycji”.

Silnik
Parametry opisane ponizej dostepne sg tylko w przypadku manualnej detekcji czasu
przesuwu.

Silnik

CpéZnienie przy starcie do gory 100 + Milisekund
Op&Znienie przy zatrzymaniu 100 + Milisekund
Cpdznienie przy starcie na déd 100 + Milisekund

Silnik zastony cechuje pewna bezwtadnos¢, tzn. po odebraniu sygnatu sterujgcego ,START”
potrzebuje on czasu, zeby jego wirnik zaczat sie obraca¢ z predkoscig umozliwiajgcg
przesuw zastony. Silnik potrzebuje rowniez czasu na to, zeby jego wirnik przestat sie obracac
po tym, jak odbierze sygnat ,STOP”. Opdznienia w pracy silnika nalezy skorygowac, podajgc
w polach ,Opdznienie przy starcie do gory”, ,Opdznienie przy starcie na dot” i ,Opdznienie
przy zatrzymaniu” poprawnie zmierzone wartosci.

Prawidtowe okreslenie opoznien w pracy silnika jest konieczne do precyzyjnego
sterowania ruchem zastony. Nalezy uwzgledni¢ dane techniczne zawarte przez
producenta silnika w instrukciji.

Opdznienie przy starcie do gory — czas, ktéry musi uptyngé od momentu odebrania przez
silnik sygnatu sterujgcego ,START” do momentu, w ktérym jego wirnik zacznie sie obracaé
z predkoscia umozliwiajgcg przesuw zastony do goéry (50 —16384 [milisekundy];
domysinie = 100).

Opoéznienie przy zatrzymaniu — czas, ktory musi uptyngé od momentu odebrania przez
silnik sygnatu sterujgcego ,STOP” do momentu, w ktéorym jego wirnik przestanie
sie obracac (50 - 16384 [milisekundy] ; domysinie = 100).

Opoznienie przy starcie na dét — czas, ktory musi uptyngé od momentu odebrania przez
silnik sygnatu sterujgcego ,START” do momentu, w ktérym jego wirnik zacznie sie obracaé
z predkoscig umozliwiajgcg przesuw zastony w doét (50 — 16384 [milisekundy];
domysinie = 100).

Roleta / markiza / okno

Parametry opisane ponizej dostepne sg tylko w przypadku manualnej detekcji czasu
przesuwu.

Czas przesuwu w dwoch kierunkach — sposéb okreslenia czasu przesuwu zastony:

Nie — na podstawie pomiaru czasu przesuwu w jednym kierunku, np. od gérnego do
dolnego potozenia krancowego. Wartos¢ domysina.

Tak — na podstawie pomiaru czasu przesuwu w dwoéch kierunkach, od gérnego do
dolnego i od dolnego do gérnego potozenia krarncowego.

Czas przesuwu — czas przesuwu zastony od jednego do drugiego potozenia krancowego,
patrz rys. 4, 6 i 7 (0 —480000 [milisekundy]). Pole dostepne, gdy dla parametru ,Czas
przesuwu w dwdch kierunkach” wybrana zostata opcja ,Nie”.

i W celu precyzyjnego okreSlenia parametrow pracy zastony, zaleca sie wykonanie
pomiarow czasu przesuwu w dwoch kierunkach.
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+  Globalne Detekcja czasu przesuwu Manualna na podstawie pomiaru A

=  KanatA Silnile
CpéZnienie przy starcie do géry 100 + | Milisekund

A: Rolet . -
e Cpéinienie przy zatrzymaniu 100 » | Milisekund

Cpdinienie przy starcie na déd 100 -+  Milisekund
Czas przesuwu w dwdch kierunkach 2 Mie Tak
Czas przesuwu 0 > Milisekund
Dodatkowy przesuw do poloZenia 55 P
kraficowego L

Czas przesuwu do gory — czas przesuwu zastony od dolnego do gérnego potozenia
krancowego, patrz rys. 4, 6 i 7 (0 - 480000 [milisekundy]). Pole dostepne, gdy dla
parametru ,Czas przesuwu w dwéch kierunkach” wybrana zostata opcja , Tak”.

Czas przesuwu na dét — czas przesuwu zastony od goérnego do dolnego potozenia
krancowego, patrz rys. 4, 6 i 7 (0 - 480000 [milisekundy]). Pole dostepne, gdy dla
parametru ,Czas przesuwu w dwéch kierunkach” wybrana zostata opcja , Tak”.

Dodatkowy przesuw do potozenia krancowego — pozwala skorygowacé pozycje zastony
podczas przesuwu do potozenia krancowego (0 — 125 [%]; domysinie = 25). W przypadku
detekcji manualnej, potozenia krancowe zastony definiowane sg w module, na podstawie
wykonanych pomiaréw czasu przesuwu. Jezeli zastona osiggnie potozenie zapamigtane
wowczas w module jako krancowe, wyjscie modutu jest wylgczane. Wprowadzenie w polu
wartosci wiekszej od ,,0” oznacza, ze po osiggnieciu przez zastone potozenia krancowego,
wyjscie modutu pozostanie wigczone przez czas potrzebny do przesuniecia zastony o te
wartos¢. Wprowadzenie w polu wartosci ,0° oznacza, ze po osiggnieciu przez zastone
potozenia krancowego wyjscie modutu zostanie wytgczone.

Zaluzja pozioma (wenecka)
Parametry opisane ponizej dostepne sg tylko w przypadku manualnej detekcji czasu
przesuwu.
Czas przesuwu w dwoch kierunkach — sposéb okreslenia czasu przesuwu zaluzji:
Nie — na podstawie pomiaru czasu przesuwu oraz czasu przestawienia listewek w jednym
kierunku, np. od gérnego do dolnego potozenia krarncowego. Warto$¢ domysina.
Tak — na podstawie pomiaru czasu przesuwu oraz czasu przestawienia listewek w dwoch
kierunkach, od gérnego do dolnego i od dolnego do gérnego potozenia krancowego.

Parametr dostepny jest tez w przypadku detekcji automatycznej, umozliwiajgc wybor
sposobu pomiaru czasu przestawienia listewek.

W celu precyzyjnego okresSlenia parametrow pracy zaluzji poziomej, zaleca sie
wykonanie pomiarOw czasu przesuwu | czasu przestawienia listewek w dwoch
kierunkach.

Czas przesuwu — czas przesuwu zaluzji poziomej od jednego do drugiego potozenia
krancowego, patrz rys. 4 (0 — 480000 [milisekundy]). Pole dostepne, gdy dla parametru
,Czas przesuwu w dwoch kierunkach” wybrana zostata opcja ,Nie”.
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+  Globalne Detekcja czasu przesuwu Manualna na podstawie pomiaru -

=  KanatA Silnile
Opéinienie przy starcie do géry 100 + | Milisekund

A Z'aluz‘ia pozioma OCpdéinienie przy zatrzymaniu 100 - | Milisekund

Cpdznienie przy starcie na dé 100 +  Milisekund
Czas przesuwu w dwoch kierunkach Q' Mie Tak
Czas przesuwu 0 + | Milisekund
Czas przestawienia listewki 0 > Milisekund

Dodatkowy przesuw do potoZenia

. 25 x |
kraficowego

Czas przestawienia listewki — czas potrzebny do przestawienia listewek zaluzji poziomej od
jednego do drugiego potozenia krancowego, patrz rys. 8 (0 — 10000 [milisekundy]). Pole
dostepne, gdy dla parametru ,,Czas przesuwu w dwoch kierunkach” wybrana zostata opcja
»Nie”.

Czas przesuwu do goéry — czas przesuwu zaluzji poziomej od dolnego do goérnego
potozenia krancowego, patrz rys. 4 (0 — 480000 [milisekundy]). Pole dostepne, gdy dla
parametru ,Czas przesuwu w dwéch kierunkach” wybrana zostata opcja , Tak”.

Czas przesuwu na dét — czas przesuwu zaluzji poziomej od goérnego do dolnego potozenia
krancowego, patrz rys. 4 (0 — 480000 [milisekundy]). Pole dostepne, gdy dla parametru
,Czas przesuwu w dwoch kierunkach” wybrana zostata opcja , Tak”.

Czas przestawienia listewki do géry — czas potrzebny do przestawienia listewek zaluzji
poziomej od dolnego do gdérnego potozenia krancowego, patrz rys. 8 (0 - 10000
[milisekundy]). Pole dostepne, gdy dla parametru ,Czas przesuwu w dwoch kierunkach”
wybrana zostata opcja ,Tak”.

Czas przestawienia listewki na dét — czas potrzebny do przestawienia listewek zaluzji
poziomej od gornego do dolnego potozenia krancowego, patrz rys. 8 (0 - 10000
[milisekundy]). Pole dostepne, gdy dla parametru ,,Czas przesuwu w dwoch kierunkach”
wybrana zostata opcja ,Tak”.

Dodatkowy przesuw do potozenia krancowego — pozwala skorygowacé pozycje zastony
podczas przesuwu do potozenia krancowego (0 — 125 [%]; domysinie = 25). W przypadku
detekcji manualnej, potozenia kranncowe zastony definiowane sg w module, na podstawie
wykonanych pomiaréw czasu przesuwu. Jezeli zastona osiggnie potozenie zapamietane
wowczas w module jako krancowe, wyjscie modutu jest wytgczane. Wprowadzenie w polu
wartosci wiekszej od ,,0” oznacza, ze po osiggnieciu przez zastone potozenia krancowego,
wyjscie modutu pozostanie wigczone przez czas potrzebny do przesuniecia zastony o te
wartos¢. Wprowadzenie w polu wartosci ,0° oznacza, ze po osiggnieciu przez zastone
potozenia krancowego wyjscie modutu zostanie wytgczone.

4.3.2 Funkcje

Sceny 1-bit
Dla kazdego kanatu w module mozna zdefiniowaé osiem scen 1-bitowych (aktywowanych

telegramem 1-bitowym). Sceny zostaty podzielone na cztery pary 1/2, 3/4, 5/6, 7/8. Kazda
aktywowana w programie para scen uruchamia obiekt komunikacyjny ,Przywotaj scene
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1-bit (X/Y)” (gdzie: X/Y = 1/2, 3/4, 5/6, 7/8). Telegram odebrany od takiego obiektu o wartosci
,0” aktywuje pierwszg scene (0 numerze nieparzystym), a telegram o wartosci ,1” drugg
scene (o numerze parzystym) z danej pary. W reakcji na kazdg ze scen zastona moze zostaé
ustawiona w inne pofozenie, zgodne z procentowg wartoscig otwarcia zdefiniowang dla
kanatu w programie ETS (patrz ,Parametry pracy zastony”). Rysunek 11 przedstawia
przyktad, w jaki sposdb mozna wykorzysta¢ sceny 1-bitowe do sterowania potozeniem rolet,
definiujgc odpowiednio wartosci procentowe otwarcia dla pierwszej i drugiej sceny z pary:

e wartos¢ procentowg otwarcia przed wywotaniem scen: kanat A = 0%, kanat B = 0%,
e wartos¢ procentowg otwarcia w reakcji na scene 1: kanat A = 100%, kanat B = 50%,
e wartosc procentowg otwarcia w reakcji na scene 2: kanat A = 0%, kanat B = 0%.

kanat A kanat B
(I 1) 00/0 (L 1 0%

Stan kanatu przed wywotaniem scen

Wywotanie sceny 1 50%

. ~ 100%

L 1 0% L I} 0%

Wywotanie sceny 2

Kanat moze uczy¢ sie scen 1-bitowych z magistrali. Jezeli w czasie konfigurowania wtgczysz
funkcje uczenia sie scen przez kanat, dla kazdej pary scen aktywowanej w kanale zostanie
uruchomiony obiekt komunikacyjny ,Ustaw scene 1-bit (X/Y)” umozliwiajgcy zapamietywanie
scen 1-bit. Gdy kanat odbierze od tego obiektu telegram o wartosc ,0”, aktualny stan kanatu
zostanie przypisany do sceny pierwszej z pary X/Y. Telegram o wartosci ,1” spowoduje
przypisanie aktualnego stanu kanatu do sceny drugiej z tej pary.

W zaleznosci od wybranego dla kanatu typu zastony, w zaktadce ,Sceny 1-bit” wyswietlane
sg inne parametry.

Opis parametréow

+ Globalne Liczha par scen 1-hit 1 .
R Uczenie scen 1-bit z magistrali Q' Mie Tak
A: Roleta Scena 1
A: Sceny 1-bit Scena 1: opdinienie 0 ~  Sekundy
Scena 1: pozygja 0 S%
Scena 2
Scena 2: opdinienie 0 T Sekundy
Scena 2: pozycja 0 T%
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Liczba par scen 1-bit — liczba par scen 1-bitowych przypisanych do kanatu (maksymalnie
4). Dla kazdej aktywowanej pary zostaje uruchomiony obiekt komunikacyjny ,Przywota;j
scene 1-bit (X/Y)” (gdzie: X/Y = 1/2, 3/4, 5/6, 7/8) oraz zostajg wyswietlone parametry,
ktére pozwalajg zdefiniowac rekcje zastony na scene.

Uczenie scen 1-bit z magistrali — jezeli wybierzesz ,tak”, zostanie wtgczona funkcja uczenia
sie przez kanat scen 1-bitowych. Dla kazdej aktywowanej pary scen zostanie uruchomiony
obiekt komunikacyjny ,Ustaw scene 1-bit (X/Y)” oraz wyswietlone dwa parametry ,Scena
X: wartos¢ poczagtkowa” i ,Scena Y: wartos¢ poczatkowa” (gdzie: X/Y = 1/2, 3/4, 5/6, 7/8).
Jesli wybierzesz ,nie”, kanat nie bedzie mogt sie uczy¢ scen 1-bitowych z magistrali.

Roleta / markiza / okno

Scena 1: op6znienie — czas, ktory musi uptyng¢ od otrzymania telegramu do wywotania
sceny (0 - 255 [sekundy]).

Scena 1: pozycja — pozycja, w ktérg zostanie ustawiona zastona w reakcji na telegram
o wartosci ,0” od obiektu komunikacyjnego ,Przywofaj scene 1-bit (1/2)” (0 — 100%
[0% = gorne potozenie krancowe zastony, 100% = dolne potozenie krancowe zastony,
patrz rys. 4, 61 7]).

Scena 2: op6znienie — czas, ktory musi uptyng¢ od otrzymania telegramu do wywotania
sceny (0 - 255 [sekundy]).

Scena 2: pozycja — pozycja, w ktérg zostanie ustawiona zastona w reakcji na telegram
o wartosci ,1” od obiektu komunikacyjnego ,Przywofaj scene 1-bit (1/2)” (0 —100%
[0% = gorne potozenie krancowe zastony, 100% = dolne potozenie krahcowe zastony,
patrz rys. 4, 61 7]).

| Definiowanie pozycji dla pozostatych scen jest analogiczne, jak dla pary 1/2.

Scena 1: wartosé poczatkowa — mozesz wybra¢ sposéb ustawienia wartosci poczatkowej
dla sceny 1 po uruchomieniu i restarcie modutu. Parametr dostepny, jezeli dla parametru
,2Jczenie scen 1-bit z magistrali” wybrana jest opcja , Tak”.

Wartosé¢ domysina — wartos¢ zdefiniowana w programie. Po otrzymaniu telegramu
o wartosci ,0”, zastona zostanie ustawiona w pozycji zgodnej z wartoscig zdefiniowang
dla sceny 1 w polu ,Scena 1: pozycja”.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartos¢, jaka byla nauczona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli wartos¢ obiektu nie byta zmieniona przez funkcje uczenia, zostanie
ustawiona warto$¢ domysina.

Scena 2: wartos¢ poczatkowa — mozesz wybra¢ sposéb ustawienia wartosci poczatkowej
dla sceny 2 po uruchomieniu i restarcie modutu. Parametr dostepny, jezeli dla parametru
,2Jczenie scen 1-bit z magistrali” wybrana jest opcja , Tak”.

Wartosé¢ domysina — wartos¢ zdefiniowana w programie. Po otrzymaniu telegramu
o wartosci 17, zastona zostanie ustawiona w pozycji zgodnej z wartoscig zdefiniowang
dla sceny 2 w polu ,Scena 2: pozycja”.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartos¢, jaka byla nauczona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli wartos¢ obiektu nie byta zmieniona przez funkcje uczenia, zostanie
ustawiona warto$¢ domysina.

Definiowanie warto$ci poczgtkowych dla pozostatych scen jest analogiczne, jak dla
pary 1/2.
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Zaluzja pozioma / Zaluzja pionowa

+ Globalne Liczba par scen 1-bit 1 .
o Uczenie scen 1-bit z magistrali Q' Mie Tak
A: Zaluzja pozioma Scenal
A: Sceny 1-bit Scena 1: opdinienie 0 ~ Sekundy
Scena 1: pozygja 0 .
Scena 1: pozycja listewek 0 S %
Scena 2
Scena 2: opdinienie 0 ~ Sekundy
Scena 2: pozycja 0 T %
Scena 2: pozycja listewek 0 %

Scena 1: opéznienie — czas, ktory musi uptyng¢ od otrzymania telegramu do wywotania
sceny (0 — 255 [sekundy]).

Scena 1: pozycja — pozycja, w ktérg zostanie ustawiona Zaluzja w reakcji na telegram
o wartosci ,0” od obiektu komunikacyjnego ,Przywofaj scene 1-bit (1/2)” (0 — 100%
[0% = gorne potozenie krancowe zaluzji, 100% = dolne potozenie krancowe zaluzji, patrz
rys. 4 i 5]).

Scena 1: pozycja listewek — pozycja, w ktérg zostang przestawione listewki w reakc;ji
na telegram o wartosci ,0” od obiektu komunikacyjnego ,Przywotaj scene 1-bit (1/2)”
(0 -100% [0% = gobrne potozenie krancowe listewki, 100% = dolne potozenie krancowe
listewki, patrz rys. 8 i 9]).

Scena 2: op6znienie — czas, ktory musi uptyngé od otrzymania telegramu do wywotania
sceny (0 — 255 [sekundy]).

Scena 2: pozycja — pozycja, w ktérg zostanie ustawiona zaluzja w reakcji na telegram
o wartosci ,1” od obiektu komunikacyjnego ,Przywofaj scene 1-bit (1/2)” (0 — 100%
[0% = gbérne potozenie krancowe zaluzji, 100% = dolne potozenie krancowe zaluzji,
patrz rys. 4 i 5]).

Scena 2: pozycja listewek — pozycja, w ktérg zostang przestawione listewki w reakcji
na telegram o wartosci ,1” od obiektu komunikacyjnego ,Przywotaj scene 1-bit (1/2)”
(0 - 100% [0% = gorne potozenie krancowe listewki, 100% = dolne potozenie krancowe
listewki, patrz rys. 81 9]).

Definiowanie pozycji zaluzji i listewek dla pozostatych scen jest analogiczne, jak dla
pary 1/2.

Jezeli ze wzgledu na sposob dziatania zaluzji niemozliwe jest jednoczesne ustawienie

pozycji zaluzji i listewek (np. pozycja zaluzji = 100% i pozycja listewek = 0%), to po

wywotaniu sceny zostanie tylko ustawiona pozycja zaluzji.

Scena 1: wartos¢ poczatkowa — mozesz wybra¢ sposéb ustawienia wartosci poczatkowej
dla sceny 1 po uruchomieniu i restarcie modutu. Parametr dostepny, jezeli dla parametru
,2Jczenie scen 1-bit z magistrali” wybrana jest opcja , Tak”.

Wartos¢ domysina — wartos¢ zdefiniowana w programie. Po otrzymaniu telegramu
o wartosci ,,0”, zastona i listewki (o ile zastona je posiada) zostang ustawione w pozycje
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zgodng z wartosciami zdefiniowanymi dla sceny 1 w polach ,Scena 1: pozycja”
i ,Scena 1: pozycja listewek”.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartos¢, jaka byla nauczona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli wartos¢ obiektu nie byta zmieniona przez funkcje uczenia, zostanie
ustawiona warto$¢ domysina.

Scena 2: wartos¢ poczatkowa — mozesz wybra¢ sposéb ustawienia wartosci poczatkowej
dla sceny 2 po uruchomieniu i restarcie modutu. Parametr dostepny, jezeli dla parametru
,2Jczenie scen 1-bit z magistrali” wybrana jest opcja , Tak”.

Wartos¢ domysina — wartos¢ zdefiniowana w programie. Po otrzymaniu telegramu
o wartosci ,1”, zastona i listewki (o ile zastona je posiada) zostang ustawione w pozycje
zgodng z wartosciami zdefiniowanymi dla sceny 2 w polach ,Scena 2: pozycja”
I ,Scena 2: pozycja listewek”.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartosé, jaka byta nauczona ostatnim telegramem
Zz magistrali. Jezeli warto$¢ obiektu nie byta zmieniona przez funkcje uczenia, zostanie
ustawiona wartos¢ domysina.

Definiowanie warto$ci poczgtkowych dla pozostatych scen jest analogiczne, jak dla
pary 1/2.

Sceny

Dla kazdego kanatu w module mozna zdefiniowa¢ 8 scen. Pozwala to na zarzgdzanie
maksymalnie 16 rdéznymi scenami przy wykorzystaniu jednego adresu grupowego.
Komunikacja ze wszystkimi uczestnikami powigzanymi w scenach odbywa sie przez ten
adres grupowy. Do wywotania lub zapamietania sceny wystarczy jeden telegram. Telegram
taki zawiera numer sceny i informacje o tym, czy scena ma zosta¢ wywotana, czy ma zostac
wilgczone uczenie, podczas ktorego aktualna wartos¢ ustawiona w kanale zostanie
zapamietana dla sceny o tym numerze.

Dla kazdej sceny mozna ustawi¢ nastepujgce parametry:

e numer sceny,

e opoznienie (czas, jaki musi uptyngé od odebrania telegramu do wywotania sceny),

e procentowg wartos¢ otwarcia zastony i listewek (o ile zastona je posiada), jaka zostanie

ustawiona w reakcji na scene.

Sceny pozwalajg ograniczy¢ ruch telegraméw i odcigzy¢ magistrale. Dzieki nim
wszystkie informacje o tym, co ma zostac wykonane przez uczestnikow sceny zostaje

zapisane w pamieci modutu. Informacje te nie sg wysytane, gdy scena jest

wywotywana lub zapamietywana. Wysytany jest tylko telegram wywotujgcy
lub zapamietujgcy scene.

W zaleznosci od wybranego dla kanatu typu zastony, w zakladce ,Sceny” wyswietlane
sg inne parametry.

Opis parametrow

+ Glohalne Liczba scen 1 -
R Uczenie scen z magistrali Q' Mie Tak
A: Roleta Scena 1: numer 1 .
A: Sceny Scena 1: opdinienie 0 -~ Sekundy
Scena 1: pozycja 0 - %
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Liczba scen - liczba scen przypisanych do kanatu (maksymalnie 8). Dla kazdej aktywowane;j
sceny zostajg wyswietlone parametry, ktére pozwalajg zdefiniowac¢ reakcje zastony na
scene.

Uczenie scen z magistrali — jezeli wybierzesz ,tak”, dla scen zostanie witgczona funkcja
uczenia. Obiekt komunikacyjny ,Scena” bedzie mogt nie tylko wywotac, ale takze
zapamietaé scene, jezeli odbierze telegram aktywujgcy funkcje uczenia. Jesli wybierzesz
,nie”, kanat nie bedzie mogt sie uczy¢ scen z magistrali.

Roleta / markiza / okno
Scena 1...8: numer — numer sceny przypisanej do kanatu.

Scena 1...8: opd6znienie — czas, ktéry musi uptyngé od otrzymania telegramu do wywotania
sceny (0 — 255 [sekundy]).

Scena 1...8: pozycja — pozycja, w ktérg zostanie ustawiona zastona po odebraniu telegramu
Z numerem sceny wybranym w polu ,Scena 1...8: numer” (0-100% [0% = gorne
potozenie krancowe zastony, 100% = dolne potozenie krancowe zastony, patrz rys. 4, 6
i 7).

Scena 1...8: wartos¢ poczatkowa — mozesz wybra¢ sposoéb ustawienia wartosci
poczatkowej dla sceny po uruchomieniu i restarcie modutu. Parametr dostepny, jezeli dla
parametru ,Uczenie scen z magistrali” wybrana jest opcja ,Tak”.

Wartos¢ domysina — wartos¢ zdefiniowana w programie. Jezeli obiekt odbierze telegram
z numerem sceny (pole ,Scena 1...8: numer”), zastona zostanie ustawiona w pozycji
zgodnej z wartoscig zdefiniowang dla sceny o tym numerze w polu ,Scena 1...8:
pozycja”.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartosé, jaka byta nauczona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli wartos¢ obiektu ,Scena” nie byta zmieniona przez funkcje uczenia,
zostanie ustawiona wartos¢ domysina.

Zaluzja pozioma / Zaluzja pionowa

+ Globalne Liczba scen 1 .
o e Uczenie scen z magistrali O Nie Tak
A: Zaluzja pozioma Scena 1: numer 1 .
A: Sceny Scena 1: opdEnienie 0 ~ Sekundy
Scena L: pozycja 0 T%
Scena L: pozycja listewek 0 - %

Scena 1...8: numer — numer sceny przypisanej do kanatu.

Scena 1...8: opdéznienie — czas, ktéry musi uptyngé od otrzymania telegramu do wywofania
sceny (0 — 255 [sekundy]).

Scena 1...8: pozycja — pozycja, w ktorg zostanie ustawiona zaluzja po odebraniu telegramu
z numerem sceny wybranym w polu ,Scena 1...8: numer’” (0 - 100% [0% = gbrne
potozenie krancowe zaluzji, 100% = dolne potozenie krancowe zaluzji, patrz rys. 4 i 5]).

Scena 1...8: pozycja listewek — pozycja, w ktérg zostang przestawione listewki
po odebraniu telegramu z numerem sceny wybranym w polu ,Scena 1...8: numer”
(0 -100% [0% = gobrne potozenie krancowe listewki, 100% = dolne potozenie krancowe
listewki, patrz rys. 8 9]).
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Jezeli ze wzgledu na sposob dziatania Zaluzji niemozliwe jest jednoczesne ustawienie
pozycji zaluzji i listewek (np. pozycja zaluzji = 100% i pozycja listewek = 0%), to po
wywotaniu sceny zostanie tylko ustawiona pozycja zaluzji.

Scena 1...8: wartos¢ poczatkowa — mozesz wybraC sposob ustawienia wartosci

poczagtkowej dla sceny po uruchomieniu i restarcie modutu. Parametr dostepny, jezeli dla
parametru ,Uczenie scen z magistrali” wybrana jest opcja , Tak”.

Wartosé domysina — wartos¢ zdefiniowana w programie. Jezeli obiekt odbierze telegram
z numerem sceny (pole ,Scena 1...8: numer”), zastona i listewki (o ile zastona je
posiada) zostang ustawione w pozycje zgodne z warto$ciami zdefiniowanymi dla sceny
o tym numerze w polach ,Scena 1...8: pozycja” i ,Scena 1...8: pozycja listewek”.

Ostatnia wartos¢ z magistrali — wartos¢, jaka byla nauczona ostatnim telegramem
z magistrali. Jezeli wartos¢ obiektu ,Scena” nie byta zmieniona przez funkcje uczenia,
zostanie ustawiona wartos¢ domysina.

Alarmy pogodowe

Mozna zdefiniowa¢ reakcje zastony na zmiane stanu obiektéw komunikacyjnych
bezpieczenstwa ,Alarm: wiatr”, ,Alarm: deszcz” i ,Alarm: mr6z”. Dla kazdego obiektu mozna
zdefiniowa¢ inny sposob reakcji (Brak reakcji / Catkowicie otwarta / Catkowicie zamknieta
/ Stop). Niezaleznie od wybranego typu zastony, definiowanie reakcji na alarmy pogodowe
odbywa sie w taki sam sposob.

Opis parametréw

+ Globalne Priontety alarmow 1: Mréz; 2: Deszcz; 3: Wiatr b
=  KanatA ) )

Reakcja na alarm: Mréz Brak reakgji v

A: Roleta Reakcja na alarm: Deszcz Brak reakciji v

A: Alarmy pogodowe Reakcja na alarm: Wiatr Brak reakgi =

Priorytety alarméw — mozesz okresli¢ priorytety poszczegdlnych alarméw, czyli hierarchie
ich waznosci (gdzie: 1 — najwyzszy priorytet, 3 — najnizszy priorytet):
1: Mroz; 2: Deszcz; 3: Wiatr
1: Mroz; 2: Wiatr; 3: Deszcz
: Deszcz; 2: Mréoz; 3: Wiatr
: Deszcz; 2: Wiatr; 3: Mréz
: Wiatr; 2: Mréz; 3: Deszcz
: Wiatr; 2: Deszcz; 3: Mréz
Alarm pogodowy o wyzszym priorytecie moze zmieni¢ potozenie zastony ustawione
wczesniej w reakcji na alarm o nizszym priorytecie. Natomiast alarmy pogodowe
0 nizszym priorytecie nie wywotajg reakcji w kanale, dopoki kanat bedzie zablokowany
przez alarm o wyzszym priorytecie.
Przyktad dla wariantu “1: Mroz; 2: Deszcz; 3: Wiatr”. Jezeli zastona zostanie ustawiona
w reakcji na alarm ,Wiatr’, a nastepnie zostanie wywotany alarm ,Mréz”, to potozenie
zastony zostanie zmienione na potozenie zdefiniowane jako reakcja na alarm ,Mroz”.
Natomiast, gdy potozenie zastony zostanie ustawione w reakcji na alarm ,Mr6z”, to alarmy
,Wiatr” i ,Deszcz” nie wywotajg zmiany potozenia zastony dopodki alarm ,Mr6z” nie zostanie
odwotany.

Jezeli wybierzesz dany wariant, pola do definiowania reakcji kanatu na poszczegdine
alarmy pogodowe ustawig sie w kolejnosci zgodnej z ich priorytetami.

N e e
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Pozycja zastony ustawiona w reakcji na alarm pogodowy mozZe zosta¢ zmieniona
przez funkcje wymuszania pozycji, ktbra ma najwyzszy priorytet.
Reakcja na alarm: Mréz — potozenie, w ktére zostanie ustawiona zastona w reakcji na
zmiane stanu obiektu komunikacyjnego ,Alarm: mréz” (Brak reakcji / Catkowicie otwarta
| Catkowicie zamknieta / Stop).

Reakcja na alarm: Deszcz — potozenie, w ktore zostanie ustawiona zastona w reakcji na
zmiane stanu obiektu komunikacyjnego ,Alarm: deszcz” (Brak reakcji / Catkowicie otwarta
| Catkowicie zamknieta / Stop).

Reakcja na alarm: Wiatr — potozenie, w ktére zostanie ustawiona zastona w reakcji na
zmiane stanu obiektu komunikacyjnego ,Alarm: wiatr” (Brak reakcji / Catkowicie otwarta
/| Catkowicie zamknieta / Stop).

Po odwofaniu alarmu pogodowego zasftona pozostaje w ustawionej pozycji,
do momentu zmiany pozycji nastepnym telegramem z magistrali.

Funkcja wymuszania pozycji

Mozna zdefiniowac pozycje, w ktorg zostanie ustawiona zastona w reakcji na zmiane stanu
obiektu komunikacyjnego ,Pozycja wymuszona”. Gdy obiekt przyjmie warto$¢ ,1” zastona
zostanie ustawiona w zdefiniowang pozycje, a kanat zablokowany. Odblokowanie kanatu jest
mozliwe dopiero, gdy obiekt przyjmie wartos¢ ,0”. Po odblokowaniu, zastona nie wraca do
pozycji, w ktorej byta przed witgczeniem blokady. W wyniku dziatania funkcji zastona moze
zostac ustawiona w goérne lub dolne potozenie krancowe, lub zatrzymana w aktualnej pozyciji.
Dla kazdego typu zastony, definiowanie reakcji na funkcje wymuszania pozycji odbywa sie
w taki sam sposéb.

Funkcja wymuszania pozycji ma najwyzszy priorytet. Pozycja, ktora zostanie
ustawiona przez te funkcje nie moze zosta¢ zmieniona przez inne funkcje aktywowane
w module.

Opis parametrow

+ Glohalne Reakcja na funkcje wymuszania pozygji Catkowicie otwarta b

=  Kanat A

A: Roleta

A: Funkcja wymuszania pozycji

Reakcja na funkcje wymuszania pozycji — pozycja, w jakg zostanie ustawiona zastona
w reakcji na zmiane stanu obiektu komunikacyjnego ,Pozycja wymuszona” (Catkowicie
otwarta / Catkowicie zamknieta / Stop).
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4.4 Obiekty komunikacyjne

4.4.1 Obiekty globalne

Mumer * MNazwa Funkeja obiektu Dtugesc C R W T U
I|1 Cgélny Status pracy urzadzenia 1 bit c R - T
I|2 Bezpieczenstwo Alarrn: wiatr 1 bit C W -
4"_'|3 Bezpieczenstwo Alarm: deszcz 1 bit C W -
I|4 Bezpieczenstwo Alarm: mroz 1 bit C W -
4"_'|5 Funkcja centralna  Ruch gdra/dat 1 bit C W -
I|E Funkcja centralna  Ustaw pozycje bezwzgledna w procentach lbyte C W -
4"_'|? Funkcja centralna  Ustaw pozycje bezwzgledna listewek w procentach lbyte C W -
I|E Funkcja centralna  Stop 1 bit C W -
:|9 Cgdlny Alarm btedu w module 1 bit CR - T

Globalne obiekty komunikacyjne

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi
1 Ogéiny Status pracy 1 bit, C,R T
urzadzenia DPT 1.001

Obiekt cyklicznie wysyta telegram do magistrali KNX z informacjg o statusie modutu.
Wysytanie mozna wytgczy¢ wprowadzajgc wartos¢ ,0” w polu ,Okres cyklicznego
wysytania statusu modutu”, w zaktadce ,Globalne”.

Telegram: 1 = modut pracuje.

2 Bezpieczenstwo Alarm: wiatr 1 bit, C,wW
DPT 1.005

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakladce ,Globalne” dla parametru ,Alarmy
pogodowe” wybierzesz ,Wigcz”. Moze odbiera¢ telegramy 1-bitowe z magistrali KNX
wysytane cyklicznie przez czujnik wiatru lub stacje pogodowg. Gdy w zdefiniowanym
czasie monitorowania obiekt nie odbierze telegramu resetujgcego lub odbierze telegram
aktywujgcy, zostanie wywotany alarm i zastona ustawi sie w pozycje zdefiniowang jako
reakcja na alarm ,Wiatr” (patrz ,Alarmy pogodowe”). Kanat zostaje zablokowany i nie
przetwarza przychodzgcych telegraméw. Odblokowanie kanatu jest mozliwe dopiero po
odebraniu przez obiekt telegramu zdejmujgcego blokade (patrz ,,Alarmy pogodowe”). Jezeli
w czasie monitorowania odebrany zostanie telegram z wartoscig przeciwng do wartosci
wywotujgcej alarm, czas bedzie odliczany od poczatku (reset).

Pozycja zasfony ustawiona z uzyciem tego obiektu moze zostac zmieniona tylko
w wyniku alarmu o wyzszym priorytecie (patrz ,Alarmy pogodowe”) lub przez funkcje
wymuszania pozyciji.

3 Bezpieczenstwo Alarm: deszcz 1 bit, C,W
DPT 1.005

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce ,Globalne” dla parametru ,Alarmy
pogodowe” wybierzesz ,Wigcz”. Obiekt moze odbierac¢ telegramy 1-bitowe z magistrali
KNX wysytane cyklicznie przez czujnik deszczu lub stacje pogodowg. Pozostate informacje
patrz obiekt ,Alarm: Wiatr”.
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Globalne obiekty komunikacyjne

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi
4 Bezpieczenstwo Alarm: mréz 1 bit, C,W
DPT 1.005

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Globalne” dla parametru ,Alarmy
pogodowe” wybierzesz ,Wigcz”. Obiekt moze odbiera¢ telegramy 1-bitowe z magistrali
KNX wysytane cyklicznie przez czujnik temperatury lub stacje pogodowa. Pozostate
informacje patrz obiekt ,Alarm: Wiatr”.

5 Funkcja centralna Ruch goéra/dét 1 bit, C,W
DPT 1.008

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce do konfigurowania ustawien kanatu (np. ,A:
Roleta”), dla parametru ,Funkcja centralna: ruch géra/dot” wybierzesz ,\Wtgcz”. Pozwala
uruchomié przesuw obu zaston podtgczonych do modutu przy pomocy jednego telegramu.
Uruchomiony przez obiekt przesuw zaston moze by¢ zatrzymany telegramem ,STOP” lub
po przesunieciu zaston do potozenia krancowego. Na zmiane wartosci obiektu reagujg
tylko te kanaty, dla ktérych dla parametru ,Funkcja centralna: ruch gora/dét” wybierzesz
~Wigcz”.

Telegram:
0 =do gory, 1 = na dét
6 Funkcja centralna Ustaw pozycje 1 bajt C,wW

bezwzgledna DPT 5.001
w procentach
Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce do konfigurowania ustawien kanatu (np. ,A:
Roleta”), dla parametru ,Funkcja centralna: pozycja bezwzgledna” wybierzesz ,Wigcz”.
Pozwala przesung¢ obie zastony podtgczone do modutu w jednakowe potozenie
bezwzgledne przy pomocy jednego telegramu. Na zmiane warto$ci obiektu reagujg tylko te
kanaty, dla ktorych dla parametru ,Funkcja centralna: pozycja bezwzgledna” wybierzesz
~Wigcz”.

Telegram:
0% = zastona catkowicie otwarta (gérne potozenie krancowe zastony),
= pozycja posrednia,
100% = zastona catkowicie zamknieta (dolne potozenie krarncowe zastony).

7 Funkcja centralna Ustaw pozycje 1 bajt C,W
bezwzgledna DPT 5.001
listewek
w procentach

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce do konfigurowania ustawien kanatu
sterujgcego zastong typu zaluzja (np. ,A: Zaluzja pionowa”), dla parametru ,Funkcja
centralna: pozycja bezwzgledna” wybierzesz ,Wiacz”. Pozwala przestawi¢ listewki obu
zaston podtgczonych do modutu w jednakowe potozenie bezwzgledne przy pomocy
jednego telegramu. Na zmiane wartosci obiektu reagujg tylko te kanaty, dla ktérych dla
parametru ,Funkcja centralna: pozycja bezwzgledna” wybierzesz ,Wtgcz”.

Telegram:

0% = gorne potozenie krancowe listewki,
= pozycja posrednia,

100% = dolne potozenie kranncowe listewki.
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Globalne obiekty komunikacyjne

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi
8 Funkcja centralna Stop 1 bit, C,W
DPT 1.017

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce do konfigurowania ustawien kanatu (np. ,A:
Roleta”), dla parametru ,Funkcja centralna: stop” wybierzesz ,Wtgcz”. Pozwala zatrzymac
przesuw obu zaston lub ruch listewek w obu zastonach podtgczonych do modutu, przy
pomocy jednego telegramu.

Telegram:
0=STOP,1=STOP

9 Ogoéiny Alarm btedu 1 bit, C,R T
w module DPT 1.011

Obiekt pozwala na wysytanie telegramu do magistrali KNX z informacjg o btedzie, gdy
jeden z kanatébw modutu zgtosi btedne potozenie, zaciecie mechaniczne zastony, brak
zasilania / przerwany obwdéd zasilania, przegrzanie silnika lub wykrycie przeszkody przez
silnik inteligentny. W przypadku wystgpienia btedu obiekt przyjmuje wartos¢ ,1”. Telegram
wysytany jest po wystgpieniu zdarzenia oraz cyklicznie w zdefiniowanych odstepach czasu.
Wysytanie cykliczne mozna wytgczy¢ wprowadzajgc wartosc ,,0” w polu ,,Okres cyklicznego
wysytania informacji o btedzie urzgdzenia (alarm)”, w zaktadce ,Globalne”.

Telegram:
1 = btagd w jednym z kanatow,
0 = modut pracuje prawidtowo.

Flaga: C — komunikacja, R — odczyt, W — zapis, T — transmisja, U — aktualizacja.

4.4.2 Obiekty kanatu

Obiekty komunikacyjne dla wszystkich kanatow sg takie same i zostaty omowione na
przyktadzie kanatu A.

Sterowanie zasfona

Mumer * MNazwa Funkcja obiektu Dlugesé¢ C B W T U
I| 17 Kanat A Ruch gé&ra/dot 1 bit C W -
I| 18 Kanat & Stop/krok gara/dot 1 bit C W -
2|19 Kanat A Stop 1bit C - W -
I| 20 Kanat & Ustaw pozycje bezwzgledng w procentach lbyte C W -
I|2'_ Kanat A Ustaw pozycje bezwzgledna listewek w procentach lbyte C W -
I| 22 Kanat & Altualna pozycja bezwzgledna w procentach lbyte © R - T
I| 23 Kanat A Aktualna pozycja bezwzgledna listewek w procentach 1byte C R - T
I| 34 Kanat & Alarm bledu w kanale 1 bit c R - T

Obiekty komunikacyjne kanatu

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych
17 | Kanat A Ruch goéra/doét 1 bit, C,W
DPT 1.008

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce ,Globalne” w polu ,Kanat A" wybierzesz
dowolny typ zastony. Umozliwia przesuw zastony w kierunku do gory i na dét. Uruchomiony
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Obiekty komunikacyjne kanatu

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi

przez obiekt przesuw zastony moze by¢ zatrzymany telegramem ,STOP” lub po
przesunieciu zastony do potozenia krancowego.

Telegram:
0 =do géry, 1 = na dét.

18 | Kanat A Stop/krok 1 bit, C,W
gora/doét DPT 1.007
4 bit,
DPT 3.008

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Globalne” w polu ,Kanat A” wybierzesz
dowolny typ zastony. W przypadku rolety / markizy / okna obiekt umozliwia ich krokowy
przesuw do gory lub na dét o zdefiniowang wartos¢. Natomiast w przypadku zaluzji obiekt
pozwala na krokowe przestawienie listewek. Jezeli obiekt zostanie zdefiniowany jako
4-bitowy, bedzie wysytaé telegramy typu ,KROK DO GORY”, ,KROK NA DOt i ,STOP”,
(telegram ,KROK DO GORY” i ,KROK NA DOt uruchamia przesuw zastony lub listewek
o0 zadang wartos¢, a telegram ,STOP” zatrzymuje ich ruch). Jezeli obiekt zostanie
zdefiniowany jako 1-bitowy, wartos¢ kroku, o jakg =zostanie przesunieta zastona
lub przestawione listewki, mozna zdefiniowaé w zaktadce do definiowania parametrow
pracy kanatu, w polu ,Krok: wartos¢”.

Telegram obiektu 1-bitowego:

0 = krok do goéry o wartos¢ zdefiniowang w polu ,Krok: wartos¢”,
1 = krok na dot o wartos¢ zdefiniowang w polu ,Krok: wartos¢”,
gdy zastona lub listewki sg w ruchu:

0=STOP, 1=STOP.

19 | Kanat A Stop 1 bit, C,W
DPT 1.017

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Globalne” w polu ,Kanat A” wybierzesz
dowolny typ zastony. Jezeli zastona lub listewki zastony sg w ruchu, obiekt pozwala
zatrzymac ich przesuw.

Telegram:

0=STOP,1=STOP

20 | Kanat A Ustaw pozycje 1 bajt C,W

bezwzgledna DPT 5.001
w procentach

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce ,Globalne” w polu ,Kanat A” wybierzesz
dowolny typ zastony. Pozwala ustawi¢ zastone w pozycje, ktora definiowana jest jako
procentowa warto$¢ otwarcia, gdzie: 0% = zastona catkowicie otwarta (gérne potozenie
krancowe), 100% = zastona catkowicie zamknieta (dolne potozenie kranncowe). Patrz rys. 4
(roleta i zaluzja pozioma), rys. 5 (zaluzja pionowa), rys. 6 (markiza) i rys. 7 (okno). Jezeli
obiekt odbierze telegram, pozycja zastony zostanie ustawiona na zgodng z wartoscig tego
telegramu.

Wartos¢ telegramu:
0% = zastona catkowicie otwarta (goérne potozenie krancowe),




32 KNX-BSA12L « KNX-BSA12H SATEL

Obiekty komunikacyjne kanatu

Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi

= pozycja posrednia,
100% = zastona catkowicie zamknieta (dolne potozenie krancowe).

21 | Kanat A Ustaw pozycje 1 bajt C,wW
bezwzgledna DPT 5.001
listewek
w procentach

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Globalne” w polu ,Kanat A" wybierzesz
LZaluzja pozioma” lub ,Zaluzja pionowa”. Umozliwia przestawienie listewek zaluzji
w pozycje, ktora definiowana jest jako wartos¢ procentowa, gdzie: 0% = gdrne potozenie
krancowe, 100% = dolne potozenie krancowe; patrz rys. 8 (zaluzja pozioma), rys. 9 (zaluzja
pionowa). Jezeli obiekt odbierze telegram, pozycja listewek zostanie ustawiona na zgodng
z wartoscig tego telegramu. Gdy telegram zostanie odebrany w trakcie trwania przesuwu
zaluzji, pozycjonowanie listewek zostanie wykonane dopiero po ustawieniu zaluzji
w pozycji docelowej.

Wartos¢ telegramu:

0% = gorne potozenie krancowe listewek,

= pozycja posrednia,
100% = dolne potozenie krancowe listewek.

22 | Kanat A Aktualna 1 bajt C,T

pozycja DPT 5.001
bezwzgledna

w procentach

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce ,Globalne” w polu ,Kanat A” wybierzesz
dowolny typ zastony. Umozliwia wystanie telegramu z informacjg o aktualnej pozycji
zastony. Telegram wysytany jest zawsze po zakonczeniu przesuwu. Pozycja definiowana
jest jako wartos¢ procentowa, gdzie: 0% = zastona catkowicie otwarta (gérne potozenie
krancowe), 100% = zastona catkowicie zamknieta (dolne potozenie krancowe). Patrz rys. 4
(roleta i zaluzja pozioma), rys. 5 (zaluzja pionowa), rys. 6 (markiza) i rys. 7 (okno).
Wartos¢ telegramu:
0% = zastona catkowicie otwarta (goérne potozenie krancowe),

= pozycja posrednia,
100% = zastona catkowicie zamknieta (dolne potozenie krancowe).

23 | Kanat A Aktualna 1 bajt C,T
pozycja DPT 5.001
bezwzgledna
listewek
w procentach

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zakfadce ,Globalne” w polu ,Kanat A" wybierzesz
,Zaluzja pozioma” lub ,Zaluzja pionowa”’. Umozliwia wystanie telegramu z informacjg
o aktualnej pozyciji listewek. Telegram wysytany jest zawsze po zakonczeniu przestawiania
listewek. Pozycja definiowana jest jako warto$¢ procentowa, gdzie: 0% = gérne potozenie
krancowe, 100% = dolne potozenie kranncowe; patrz rys. 8 (zaluzja pozioma), rys. 9 (zaluzja
pionowa).
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Wartos¢ telegramu:

0% = gorne potozenie krancowe listewek,
= potozenie posrednie,

100% = dolne potozenie krancowe listewek.

34 | Kanat A Alarm btedu 1 bit, C,R, T
w kanale DPT 1.011

Obiekt pozwala na wysytanie telegramu do magistrali KNX z informacjg o btedzie, gdy
kanat A zgtosi btedne potozenie, zaciecie mechaniczne zastony, brak zasilania / przerwany
obwdd zasilania, przegrzanie silnika lub wykrycie przeszkody przez silnik inteligentny.
W przypadku wystgpienia btedu, obiekt przyjmuje wartos¢ ,1”. Telegram wysytany jest po
wystgpieniu zdarzenia oraz w zdefiniowanych odstgepach czasu. Wysytanie cykliczne
mozna wytgczy¢ wprowadzajgc wartos¢ ,0” w polu ,,Okres cyklicznego wysytania informac;ji
0 btedzie kanatu (alarm)”, w zaktadce do definiowania parametréw pracy kanatu (np. ,A:
Zaluzja pozioma”).

Telegram:

1 = btgd w kanale,

0 = kanat pracuje prawidtowo.

Flaga: C — komunikacja, R — odczyt, W — zapis, T — transmisja, U — aktualizacja.

Funkcje
Numer * Nazwa Funkcja obiektu Dtugese C R W T U
2|24 Kanat A Scena lbyte C w -
I|25 Kanat & Przywota) scene 1 bit (1/2) 1 bit C Wwo-
Il 26 Kanat A Przywotaj scene 1 bit (3/4) 1 bit C w -
Il 27 Kanat & Przywotaj scene 1 bit (5/6) 1 bit C Wo-
Il 28 Kanat A Przywotaj scene 1 bit (7/8) 1 bit C W -
Il 24 Kanat & Ustaw scene 1 bit (1/2) 1 bit C Wo-
Il 30 Kanat & Ustaw scene 1 bit (3/4) 1 bit C W -
Il?:’_ Kanat & Ustaw scene 1 bit (5/6) 1 bit C Wo-
Il 32 Kanat & Ustaw scene 1 bit (7/8) 1 bit C W -
Il 33 Kanat & Pozycja wymuszona 1 bit C Wo-

Obiekty komunikacyjne kanatu

\[g ‘ Nazwa obiektu Funkcja obiektu Typ danych Flagi
24 | Kanat A Scena 1 bajt C,W
DPT 17.001
DPT 18.001

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce do konfigurowania ustawien kanatu (np. ,A:
Zaluzja pozioma”), dla parametru ,Sceny” wybierzesz ,Wtgcz”. Obiekt umozliwia wystanie
1-bajtowego telegramu, ktory moze wywota¢ scene lub aktywowac funkcje nauki sceny.
Telegram taki zawiera numer sceny (1-64) i informacje, czy scena ma zosta¢ wywotana,
czy ma zosta¢ wigczone uczenie, podczas ktérego aktualna wartos¢ ustawiona w kanale
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Obiekty komunikacyjne kanatu
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zostanie zapamietana dla sceny o tym numerze. W celu wigczenia funkcji uczenia sie scen
przez kanat, w zaktadce ,Sceny” dla kanatu A, dla parametru ,Uczenie scen z magistrali”
wybierzesz ,tak”.

Patrz ,Sceny”.

25 | Kanat A Przywotaj scene | 1 bit, C,wW
1-bit (X/Y) DPT 1.022
28 gdzie: X/Y = 1/2,

3/4, 5/6, 7/8

Obiekt ,Przywotaj scene 1-bit (1/2)" zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce do
konfigurowania ustawien kanatu (np. ,A: Zaluzja pozioma”), dla parametru ,Sceny 1-bit”
wybierzesz ,Wigcz”. Obiekty o numerach 3/4, 5/6 lub 7/8 zostang uruchomione, gdy
w zaktadce ,Sceny 1-bit” dla kanatu A, dla parametru ,Liczba par scen 1-bit” wybierzesz
wartosc 2, 3 lub 4. Obiekt o numerze X/Y umozliwia wywotanie sceny 1-bitowej o numerze
X 1Y przypisanej do kanatu.

Telegram:

0 = aktywuje scene nr X (X =1, 3,5, 7),

1 = aktywuje scene nrY (Y =2, 4, 6, 8).

Patrz ,Sceny 1-bit”.

29 | Kanat A Ustaw scene 1 bit, C,wW
1- bit (X/Y) DPT 1.022
32 gdzie: X/Y = 1/2,

3/4, 516, 7/8

Obiekty zostang uruchomione dla wszystkich scen aktywowanych w kanale, jezel
w zaktadce ,Sceny 1-bit” dla kanatu A, dla parametru ,Uczenie scen 1-bit z magistrali”
wybierzesz ,tak”. Obiekt o numerze X/Y umozliwia przypisanie aktualnej pozycji zastony
(wartosci procentowej otwarcia) do sceny 1-bitowej o numerze XiY.

Telegram:

0 = aktualna pozycja zastony zostanie przypisana do sceny nr X (X =1, 3, 5, 7),
1 = aktualna pozycja zastony zostanie przypisana do sceny nr Y (Y = 2, 4, 6, 8).
Patrz ,Sceny 1-bit”.

33 | Kanat A Pozycja 1 bit, C,wW
wymuszona DPT 1.001

Obiekt zostanie uruchomiony, jezeli w zaktadce do konfigurowania ustawien kanatu (np. ,A:
Zaluzja pozioma”), dla parametru ,Funkcja wymuszania pozycji’® wybierzesz ,Wigcz”.
Umozliwia przesuniecie zastony w zdefiniowang pozycje i zablokowanie kanatu,
uniemozliwiajgc ponowny przesuw. Pozycja, w ktorej zastona zostanie ,zablokowana’
definiowana jest w zakfadce ,Funkcja wymuszania pozycji” w polu ,Reakcja na funkcje
wymuszania pozycji’. Ponowna zmiana pozycji zastony jest mozliwa dopiero po odebraniu
przez obiekt telegramu zdejmujgcego blokade. Po odebraniu telegramu zastona nie wraca
do stanu przed wtgczeniem blokady.

Telegram:
1 = przesun zastone w pozycje i zablokuj,
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0 = odblokuj,

gdy zastona jest w ruchu:

0=STOP, 1 =STOP.

Patrz ,Funkcja wymuszania pozycji”.

Flaga: C — komunikacja, R — odczyt, W — zapis, T — transmisja, U — aktualizacja.

4.5 Przywracanie ustawien fabrycznych modutu

1. Nacisnij jednoczesnie cztery przyciski do sterowania stanem kanatéw umieszczone
na obudowie modutu (patrz ,Opis”). Diody A i ¥ zaswiecy sie.

2. Przytrzymaj przyciski do czasu, gdy diody sygnalizacyjne zgasng (okoto 5 sekund).
Nastgpi restart modutu i ustawienia fabryczne zostang przywrécone.

5. Dane techniczne

Zasilanie
Napiecie zasilania (magistrala KNX).........ccooiiiiiiiiiiiii e 20...30 v DC
Pobdr prgdu z magistrali KNX........oooui e <20 mA

Obwéd obcigzenia
Napiecie znamionowe Un

KINXEBSA 121 i 24V DC
KINX-BSA L2H e 230V AC
Obcigzalnosc¢ prgdowa trwata zestyku In
KINX-BSA 121 i 6 A
KINX-BSA L2H i 6 A
Potaczenia
Maksymalny przekro] PrzeWOdU...........ooeieiuiiiiiiiiee e eeaens 2,5 mm?
Maksymalny moment dOKIr€CaJgCY .......covvuuuiiiiiiiiiie e 0,5Nm
Parametry KNX
Maksymalny czas reakcji Na telegram .........cooeeeeeeiiiieiiee e <20 ms
Maksymalna liczba obiektow komunikacyjnych KNX-BSA12L/KNX-BSA12H ..........cccccuuuee.. 45
Maksymalna liczba adresOwW grupOWYCR .........ccoiuiiiiiii e 256
Maksymalna [ICZDa @SOCJAC]I .. ..uuueieeeeiiieeiici e e e e e e e e e e e e e e e e eeeanes 256

Inne parametry

ZaKresS tEMPEIALUN PIrACY ... ..ccceeieeieiiiiieee e e e e e et eettea e e e e e e e eeeeeaaaa e e e e eeeeeeessaanaeaeeeeeeannes 0°C...+45°C
Zakres temperatur dla skladowania/transportu...............ccceeeiieieiiiiiiiiiiiie e -25°C...+70°C
StOPIEN OCNIONY IP ... e e e e e e e e e e e e aeaaas P20
[ Toy4 o 7= oo I o F= K774 Y/ 41 L= I 1| N P 4

WYMIAry ODUAOWY .....ovuiiic e 70 x 92 x 60 mm
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Masa
KINXEBSA 121ttt e e e 182 g
KINX-BSA L2H et 188 g

Przekroczenie wartosci granicznych parametréw pracy modulu moze
spowodowac jego uszkodzenie i stanowi¢ zagrozenie dla zdrowia lub zycia.





